
• 힘 센서는 작업 시 발생하는 힘과 모멘트 측정.

• 로봇의 작업력을 원하는 크기, 방향으로 제어.

• 손으로 로봇을 끌어서 직관적인 교시력 제어.

• 대상물의 원하는 부위에서 힘 검사 가능.

• 용도에 맞추어 최적의 힘 제어 Tool 설계.

• 응용 분야: Deburring, Grinding, 직접교시 등

힘 제어 로봇 ForceMate®

ForceMate®  는 힘 센서를 추가하여 정밀한 힘제어가 가능한 로봇입니다.

6축 힘 센서 NTForce®

주문 사양 제작 가능

정밀한 작업력 제어 직관적인 교시력 제어

엄선 동영상/ForceMate-DT/w090608g-중량물유리시공.wmv
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대응 언어:
Visual C++
Visual Basic
LABVIEW

ORiN2는 PC에서 로봇, PLC, 자동화 장치, 센서 등

을 간편하게 제어할 수 있는 미들웨어로서 Open

Resource for the Network의 약자. DENSO에

서 공장 필드 테스트를 거쳐 2005년 출시.

ORiN2 Inside로 PC 제어 실현

고성능의 로봇 비전 실현

로봇용 CAD(RobotWorks)를 이용한

자동 경로 생성으로 정밀 위치/힘 제어


