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주변기기

●  덴소로봇의 플랜지부분에 그대로 부착 가능.
●  공기압 저하에 의한 「핸드 낙하 방지 기구」, 핸드분리 시 「에어록용 체크변」을 표준 장비.
●  배관 6개, 배선 10심까지 접속가능.

■ 특징

●BHT-1300시리즈
・Windows OS / BHT-OS,

   선택할 수 있는 2가지 OS.
・사용성을 극대화한 초경량 ・ 
   컴팩트 모델

・360° Scan으로 작업시간을 절감.
   (2차원코드 기종만)

●BHT-1400시리즈
・3.2인치 WVGA의 대화면으로 작업이 용이.
・IP65 보호등급으로 모든 현장에 대응.
・큰 충격은 물론 일상의 작업으로 축적되는

   작은 충격에도 강한 강인설계로 오래동안 안심하고

   사용할 수 있습니다.

■ 핸디터미널

●GT2O시리즈
・QR코드도 바코드도 고속Scan.
・Class 최고레벨 2m×60회의 내낙하성능으로

   만일 떨어뜨려도 안심.
・매직키로 다양한 기능을 할당하여

   더욱 작업을 효율화.

■ 핸디스캐너

●고정식 스캐너 ： QD25
・종이, 금속, 수지, 유리 등에 마킹된

    2차원 코드 스캔이 가능.
・충실한 조정 기능으로

   인쇄 상태의 열화나 변화에 대응.

■ 다이렉트 마킹 대응 모델

어뎁터(핸드측)

AHC유닛(로봇측)

스탠드

대응로봇 품명 형식 중량 관성 모멘트 두께 핸드취부구멍

VP시리즈
VS시리즈

AHC유닛 AHC5-U
0.44 kg

(플레이트 포함)
2.77×10-4 

kg・㎡
55.5 mm

(플레이트 포함)
4-M5

P.C.D44어뎁터 AHC5-A

부착플레이트 AHC5-P

스탠드 AHC5-S —

VM시리즈

AHC유닛 AHC5-U
0.39 kg 2.6×10-4 

kg・㎡
45.5 mm 4-M5

P.C.D44어뎁터 AHC5-A

스텐드 AHC5-S —

HSR®시리즈
HS-A1시리즈
HS시리즈
HM시리즈（*1）

AHC유닛 AHC10-U
0.6 kg 5.1×10-4  kg・

㎡
49 mm 4-M5

P.C.D50어뎁터 AHC10-A

스탠드 AHC10-S —

*1 : HM 시리즈는 가반 10 kg 사양만 대응합니다 .

이러한 용도에…

● 공정・진척관리  ● 입출하 검품  ● Picking  ● 재고관리  ● 자동화라인

작은 공간에 인쇄할 수 있고, 라벨이 필요없어 저비용 
운용이 가능하여 다양한 분야에서의 활용이 확대되고 
있는 다이렉트 마킹. 레이저마커나 Dot pin등을 이용하여 
제품에 직접 인쇄한 2차원코드를 스캔할 수 있습니다.

사항 사양

형식 AHC5 (5/6축 사양) AHC10 (4축 사양)

위치반복정도 ±0.01mm ±0.015mm

내(耐) 연결축력（0.5MPa) 802N 1420N

내耐) 모멘트(0.5MPa) 24N・m 49N・m

내耐) 토크(0.5MPa) 24N・m 49N・m

사용주변온도 0～60℃

인터
페이스

에어

회로수 6개

최고사용압력 0.7MPa

유효단면적 1m㎡

전기
접점수 10점

접점용량 3A

■ 사양

오토 핸드 체인저

바코드・2차원 코드 제품

제조분야에서도 활약하는 자동인식제품

다이렉트 마킹이란?
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3D머신 비전
주변기기

항  목 사양

본체형식 RV300 RV500 RV1100

계측

계측범위
가로×제로×높이(mm) 340×340×100 540×540×200 1,160×1,160×600

계측거리(mm) 500～600 800～1,000 1,750～2,350

최소부품
크기(mm) 10×10 20×20 45×45

시간
계측＋인식시간 약1.8 sec 약1.8 sec 약2.5 sec

계측주기 약3.0 sec 약3.0 sec 약5.0 sec

인식
반복정도 ±0.1 mm ±0.15 mm ±0.5 mm

등록품종 200종류

본체

사용환경온도 0～45（℃）

보호등급 IP54상당

외형치수(mm) 252×206×124

중량 6.4 kg

■ 특징

쌓여있는 부품의 Picking을 3차원 인식으로 자동화.
부품공급 고정의 생산성 향상에 공헌.

고속・고정도의 3차원 인식

시스템 설치가 간단 우수한 사용성

복잡한 부품 인식을 간단히 설정

다양한 부품을 고속(1.8초) 및
고정도(±0.1～0.15mm)로 3차원 인식.
※RV300, RV500의 경우

프로젝트와 카메라의 일체화한 
3D머신비전 헤드의 제공으로 광학설정이 
불필요.

CAD데이터의 입력과 쌓여있는 부품 촬영으로
부품 데이터를 간단히 등록.
사전준비를 위한 복잡한 프로그래밍이 불필요.

IP54상당, 0~45℃에서 사용가능, 전용조명 불필요.

PC

3D API
RC8 

1. RC8
(Hi-CAL)※

2. ※

● , RC8 , , PC, 

E t h e r n e tE t h e r n e t

※遠
　オ

ケ

3D 3D

●
   AC
   DC Ethernet
   3D
※ ・

RC8

■ 사양

■ 시스템구성

1.

3. 4.

2.

1000

600

1750

800

500

0
 (mm)

RV300
340 x 340 x 100 (mm)

RV500

RV1100

540 x 540 x 200 (mm)

1160 x 1160 x 600 (mm)

23502350

(쌓여있는부품) (3차원인식결과)
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네트워크 카메라
주변기기

■ 특징

■ 용도 예

EVP 
Easy Vision Picking 

Image Logger

RC8

● 팬・틸트・줌에 의한 복수의 카메라앵글로 광범위한 모니터링이 가능.

● ORiN®프로바이더에 의한 RC8 컨트롤러 또는 PC에서 카메라 설정이나 화상취득 등의 제어가 가능.

● 고화질・고해상도를 유지하면서 광학 20배 오토포커스 기능으로 넓은 시야를 양립.

● 0.4lux의 저조도에서도 컬러가 촬영가능. 밝은 렌즈나 독자의 화상처리 기술로 어두운 촬영환경에서도 피사체를 선명하게 
인식합니다.

● PoE에 대응하여 LAN케이블 1개로 전원공급이 가능합니다.

팬・틸트・줌으로 자체 카메라 워크로 종전 여러대 필요했던 카메라를 
네트워크 카메라에 집약이 가능.
화상처리 어플리케이션 소프트웨어 EVP(Easy Vision  Picking)에 대응.

덴소 로봇 프로그램 언어(PacScript)로 카메라의 앵크제어가 가능. 
상태를 확인하고자 하는 위치에 앵글을 맞출 수 있어 광범위 설비감시에 
공헌. Data Loging Tool의 이미지로거에 대응하여 이상발생 전후의 
화상으로부터 이상원인 해석이 가능.

�AC어댑터 PA-V18

VB-H43B / M42B

고배율 팬・틸트・줌

Full HD/메가픽셀 네트워크 카메라

복수 앵크의 위치검출 설비의 상태감시

※제조원 : Canon 주식회사

항목 VB-H43B VB-M42B

카메라성능

유효화소수 210만화소 약 130만화소

렌즈
오토 포거스 기능 포함 광학

20배 줌렌즈(디지털12배)
오토 포커스 기능 탑재 광학
20배 줌렌즈(디지털 12배)

팬 각도범위 340°（±170°）

틸트 각도범위 100°（천정 시 : −90°～10°）

구동속도 팬 각속도 : 최대 150°/초,  틸트 각속도 : 150°/초

본체 인터페이스
네트워크 단자 LAN×１（100Base-TX）

외부 기기 입출력단자 입력×2,  출력×2

본체사양

동작환경 온도 : −10～50℃,  습도 : 5～85%(결로 불가)

전원
PoE기능 : LAN 커넥터에 의한 전원 공급 대응

전용 AC어댑터 사용 : PA-V17（AC100～240V） ※옵션
외부전원 : AC24V / DC12V에 대응

소비전력
PoE사용 시 : 최대 약 9.2W

AC어댑터 PA-V18사용 시 : 최대 약9.9W

크기 φ132mm×155mm（H）

질량 약 1140g 약 1150g

설치방법 탁상 / 천장 부착

■ 사양（AC어댑터 PA-V18）
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고정도 매니퓰레이터

주변기기

■ 특징

덴소 로봇에 고정도 Grip과

위치제어를 간단 Add-on.
교시도 원스톱.

速度・把持力制御

従来

動作速度
エア

チャック1.0

0.5
電動ハンド

経過時間

多点位置移動

多品種のワークに対応

寸法測定機能
（ワーク寸法測定±0.05ｍｍ）

空気圧方式に比べ動作が一定

■ 인텔리전트 핸들링 (사이클타입 향상, 품질 향상)

변위 방지치수 체크다품번 대응 경년변화 없음

■ 간단접속 (증설보드와 기내배선으로 거추장스런 배선 불필요)

로봇
컨트롤러

전동핸드

전원（DC24V）
로봇

세컨드 암 빼내기 예

로봇 컨트롤러에
증설보드로 접속

※1. 통신케이블 플랜지 사양 대응 로봇만 선택가능합니다.
※2. 배선에는 사용자 커넥터(옵션)가 필요합니다.

A접속（4m、6m）

※2
B、C접속（4m、6m）

고객준비

고객준비

B접속（1m）

D접속（0.4m）

C접속※1（0.2m）

전동핸드
컨트롤보드

D접속（4m、6m） ICH/2CH사양 선택

전동핸드 DRH시리즈

다점 위치 이동 치수측정 기능
(Work치수측정±0.05mm)

속도・파지력제어 공기압방식 대비 동작이 일정

동작속도

경과시간

전동핸드

      

종전

다품종Work에 대응
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나사 타입 직선형

나사 타입 티형

3핑거 타입

싱글 캠 타입

더블 캠 타입

SS-2005-3N
SS-2005-5N
SS-2010
SS-2815
SS-4225
SD-2005
SD-2810
SD-4220
FS-2020
FS-2840
FT-2020
FT-2840
ST-2004
ST-2013
ST-2820
ST-4230

3.2
3.2
7.6

14.3
23.5

5
10

19.3
19
38
19
38
3.5
13
20
30

0.75 2.5

0.6 2

3 10

6 20

45 150

15 50

15045

15 50

15 50

15045

75 250

12 40

6.6 22

1.8 6

1.5 5

0.9 3

파지력 (N)
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 300타입 핸드 형식 스트로크

■ 풍부한 종류

■ 싱글, 더블캠 타입 사양

■ 나사, 3핑거 타입의 사양

　 소형싱글캠 타입
　 SS-2005-3N / 2005-5N

　 싱글캠 타입
　 SS-2010 / 2815 / 4225

　 더블캠 타입
　 SD-2005 / 2810 / 4220

　 나사 타입 직선형 / 티형
　 FS-2020 / 2840 ・ FT-2020 / 2840

　 3핑거 타입
　 ST-2004 / 2013 / 2820 / 4230

항    목 사    양
형명 SS-2005-3N SS-2005-5N SS-2010 SS-2815 SS-4225 SD-2005 SD-2810 SD-4220

파지력
최대연속정격 3N 5N 6N 22N 40N 50N 150N 250N
최소설정 0.9N 1.5N 1.8N 6.6N 12N 15N 45N 75N

개폐 스트로크 32mm 7.6mm 14.3mm 23.5mm 5mm 10mm 19.3mm

속도
최대 100mm/s 60mm/s 45mm/s
최소설정 20mm/s 12mm/s 9mm/s
최대파지속도 50mm/s 30mm/s 22.5mm/s

반복위치결정정밀도 ±0.03mm ±0.02mm ±0.03mm
최대파지질량 0.03kg 0.05kg 0.06kg 0.22kg 0.4kg 0.5kg 1.5kg 2.5kg
본체질량 90g 160g 300g 580g 200g 350g 800g
허용하중 F 12N 450N 350N 600N 1000N 1000N 2000N

허용 모멘트
Mp 0.04N・m 0.7N・m 0.5N・m 1.1N・m 6.7N・m 8.1N・m 20.1N・m
My 0.04N・m 0.8N・m 0.6N・m 1.3N・m 4N・m 4.8N・m 12N・m
Mr 0.08N・m 2.3N・m 2.8N・m 8.6N・m 5.1N・m 7.8N・m 25.9N・m

핑거 최대질량 10g 15g 30g 50g 40g 80g 200g
최대 파지위치 L 20mm 20mm 20mm 25mm 30mm 30mm 50mm
오버 핸드 H 20mm 20mm 25mm 30mm 20mm 20mm 30mm

항    목 사    양
형명 FS-2020 FT-2020 FS-2840 FT-2840 ST-2004 ST-2013 ST-2820 ST-4230

파지력
최대연속정격 50N 150N 2.5N 2N 10N 20N
최소설정 15N 45N 0.75N 0.6N 3N 6N

개폐 스트로크 19mm 38mm 3.5mm 13mm 20mm 30mm

속도
최대 50mm/s 100mm/s
최소설정 10mm/s 20mm/s
최대파지속도 25mm/s 50mm/s

반복위치결정정밀도 ±0.01mm ±0.03mm
최대파지질량 0.5kg 1.5kg 0.02kg 0.1kg 0.2kg
본체질량 420g 880g 890g 90g 190g 340g 640g
허용하중 F 1000N 1300N 6N 20N 30N 50N

허용 모멘트
Mp 3.5N・m 5N・m 0.02N・m 0.1N・m 0.2N・m 0.4N・m
My 4.2N・m 6N・m ー
Mr 7.3N・m 12.7N・m ー

핑거 최대질량 40g 80g 10g 20g 30g 50g
최대 파지위치 L 30mm 30mm 15mm 20mm 30mm 50mm
오버 핸드 H 20mm 20mm ー




